













Development a dimming LED lighting  
and a robotic manipulator for harvesting mini-tomato. 
 
前田剛宏 





In this study, we have developed an LED dimming lighting system and an automatic harvesting device for 
future full-automatic plant factories. The LED dimming lighting system consists of red and blues LEDs. The 
automatic harvesting system recognized red tomatoes by image sensing technology and harvests them by its 
robot manipulator. We introduce a force control to let the robots hand grasp tomatoes without damages. 

























































































Fig.4 LED 波長が植物に与える影響[4] 
 





調査方法としては、赤色と青色をそれぞれ 2 : 1、3 : 1、



















6:1 又は 7:1の LED照明の成長率が高いことが分かった。






Fig.7 製作したミニトマト専用 LED調光照明 
 



























































































































点 Rとした。P から点 Q までの距離を Y、点 Q から点 R
までの距離を X とした(Fig.18)。それぞれ、距離 X と距離




結果は、Fig.21、22 のグラフのように距離 X、距離 Y







Fig.20 点 P から点 Rまでの距離 
 
 
Fig.21 距離 X の変化グラフ 
 
 
Fig.22 距離 Yの変化グラフ 
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